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Chapter 9

Surveying



واستقامتزاویهیریگاندازه

Measurement of Angle and Direction

(دهیسمت)دهیجهت

.تواندمیشدهتعییننقاطبینفاصلهوزوایا،مسیرگیریاندازهباخطوطسمتتثبیتونقاطموقعیت

.میشودتقسیمعمودیوافقیبهشدهاندازهزوایایعمومبصورت

Vertical)عمودیزوایای–۱ Angles):دهبربکارنقطهچندینبینومیلارتفاعاتدریافتمنظوربه

.میشود

Horizontal)افقیزوایای–۲ Angles):ردهببکارنقطهچندینبیناسقامتوفاصلهدریافتمنظوربه

میشود



Azimuth)آزیموتهزاوی-۱ Angle)

Direction))سمتهزاوی-۲ Angle

Magnetic))مقناطیسیآزیموتهزاوی-۳ Azimuth Angle

Rhomb)گبیرینیارومبهزاوی-۴ or Bering)

Deflection)انحرافهزاوی-۵ Angle)

-aراستطرفبهزوایه(Angle to the right)

-bچپطرفبهزاویه(Angle to the lift)

Interior)خارجیوداخلیزوایای-۶ and External Angles)



:(A)آزیموت

ه ت شمالی نصف النهار هم جهت گردش عقرب ساعت الی استقامت دادجهزاویۀ افقی است که از 

-0ز  آزیموت ها ا. شده حساب میشود .تحول میکنند درجه 360

.  دحساب شود، آزیموت حقیقی نامیده میشو( جغرافیائی)نصف النهار حقیقی زآزیموت اگر ا

نصف النهار 

محوری

نصف النهار 

حقیقی



:سمتزاویه 

زاویۀ است که از سمت شمال نصف النهار محوری شروع شده هم جهت گردش عقربه ساعت 

.تحول میکنندالی استقامت داده شده حساب میشود و از   3600 

:معکوسسمتزاویی

میکندتفاوت180˚اندازهبهخطعینمعکوسومستقیمسمتزوایای

.میشودمحاسبهذیلفورمولتوسطمعکوسسمتزاویه

.میشودمنفی180˚درآنصورتباشد180˚ازاضافهاگر

1802112   



:و ازیموتزاویه سمترابطه بین  A



Am:آزیموت های مقناطیسی

ه توسط بخاطر حل یک تعداد مسایل عملی استفاده از آزیموت های مقناطیسی مناسب میباشد زیرا ک

.ودساده ترین آله مانند کمپاس و بسول که جز اساسی آن عقرب مقناطیسی میباشد معلوم میش

مانند آزیموت های حقیقی به جهت گردش عقرب ساعت آزیموت های مقناطیسی 

.حساب مشود اما از جهت شمال نصف النهار مقناطیسیاز 

.توسط فورمول ذیل افاده میشودوزاویی سمت رابطه بین آزیموت های حقیقی و مقناطیسی 

 3600 
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Brg(r) ,گیا بیرینرومب  

ط نصف النهار الی استقامت خ( شمال یا جنوب)زاویۀ حادۀ افقی است که از نزدیک ترین جهت 

های نشان دهنده ربع ( علامه)همرا با اندکس رومب ها توسط حرف . داده شده حساب میشود

-رومب در حجره شمال شرق ،بطور مثال. که رومب درآن واقع شده افاده میشود( حجره)

-و رومب شمال  غرب-رومب جنوب غرب، -، رومب جنوب شرق

:رابطه بین زوایای رومب و سمت•

:در ناحیی اول•

:در ناحیی دوم•

:درناحیی سوم•

:در ناحیی چهارم•

NEr
SErSWr NWr

ar 
180r

180r

 360r



رابطه بین رومب ها و زوایای سمت•



عبارت از زاویه است که بین امتداد خط  β:(  Deflection Angle)زاویه انحراف 

.ماقبل،استقامت خط ماقبل و استقامت خط مابعد تشکیل میشود



که به طرف راست مسیر ( :Angle to the right)راست ( سمت)زاویه بطرف •

β4 ,β2زوایای :مانند.باشد

مانند زوایای .که به طرف چپ مسیر باشد( : Angle to the lift)چپ ( سمت)زاویه بطرف •

β3 ,β1



نامیدهوراستچپانحرافزوایایکهداردوجودوراستچپزوایایبنامدیکرزوایایهمچنان

.میشود



:(  Interior and External Angles)زوایای داخلی و خارجی •

.زوایای که داخل تریورس قرار داشته باشد:(  AnglesInterior)زاویی داخلی •



.زوایای که خارج تریورس قرار داشته باشد: (  External Angles)زاویی خارجی •





انواع کمپاس

(Type Of Compass)

(Magnetic Compass)کمپاس مقناطیسی-۱

(Pocket Compass)کمپاس جیبی-۲

(Survey Compass)کمپاس سروی-۳



(Magnetic Compass)کمپاس مقناطیسی-۱



(Pocket Compass)کمپاس جیبی-۲



(Compass (Survey)کمپاس سروی-۳





غلطی در اندازه کیری توسط کمپاس

Error in Compass Measurement

کج بودن عقرب

عدم لیول آله

خاصیت مقناطیسی

ت درستئعدم قرا

تغیرات مقناطیسی








